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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft ein Lastaufnahmemittel 
fur normierte Ladungseinheiten, insbesondere Contai- 
ner und Wechselbehalter gemaB dem Oberbegriff des 
Anspruches 1 . 

[0002] Ein GattungsgemaBer Stand der Technik wird 
in der DE 92 1 4 377 U1 gesehen, aus diesem Dokument 
ist ein Fahrzeug zum Umsetzen und Transportieren von 
Containern bekannt, das einen Ausleger aufweist, an 
dessen freiem Ende ein Lastaufnahmemittel aufge- 
hangt ist. Die Aufhangung des Lastaufnahmemittels er- 
folgt uber ein AnschluBelement, das uber eine vertikale 
Achse mit dem freien Ende des Auslegers verbunden 
ist. An dem dem Ausleger abgewandten Ende des An- 
schluBelementes ist eine Drehvorrichtung vorgesehen, 
um das Lastaulnahmemittel um eine vertikale Achse 
schwenken zu konnen. An der dem AnschluBelement 
gegenuberliegenden Seite der Drehvorrichtung ist eine 
Zwischentraverse angeordnet, an der uber Hydraulikzy- 
linder mit annaherndvertikalen Wirkrichtungen ein Rah- 
men des Lastaufnahmemittels aufgehangt ist. Uber die 
Hydraulikzylinder ist der Rahmen des Lastaufnahme- 
mittels gegenuber dem Zwischentrager neigbar. 
[0003] Diese Art der Aufhangung des Lastaufnahme- 
mittels ermdglicht zwar eine Drehung des Lastaufnah- 
memittels um eine vertikale Achse sowie eine leichte 
Neigbarkeit aus seiner horizontalen Lage heraus, je- 
doch wird auch hier durch die auBerhalb der AuBenkon- 
tur des Lastaufnahmemittels angeordneten Anordnung 
der Drehvorrichtung und der Hydraulikzylinder nur eine 
relativ hohe Bauhohe erreicht. 

[0004] Ausgehend von diesem Stand der Technik 
liegt der Erfindung die Aufgabe zugrunde, ein Lastauf- 
nahmemittel mit Vorrichtungen zum Drehen und Neigen 
der Ladungseinheiten zu schaffen, daft eine kompakte 
Bauweise, insbesondere eine geringe Bauhohe auf- 
weist. 

[0005] Diese Aufgabe wird bei einem gattungsgema- 
Ben Lastaufnahmemittel durch die kennzeichnenden 
Merkmale des Anspruches 1 gelost. Vorteilhafte Ausge- 
staltungen der Erfindung sind in den Anspruchen 2 bis 
12 angegeben. 

[0006] ErfindungsgemaB wird durch die Anordnung 
der Zwischentraverse und der Hydraulikzylinder wei- 
testgehend innerhalb der Kontur des Rahmens - in der 
Drauf- und Seitenansicht gesehen - erreicht, daB die 
Bauhohe des gesamten Lastaufnahmemittels minimiert 
und eine starre Fuhrung der Ladungseinheiten erreicht 
wird. Hierdurch ist ein Einsatz dieses Lastaufnahmemit- 
tels fur einen Umschlag von Ladungseinheiten : insbe- 
sondere von Containern und Wechselbehaltern von 
Oder auf Guterwaggons unterhalb eines Oberleitungs- 
Fahrdrahtes einer elektrifizierten Eisenbahnstrecke 
moglich. Durch die Anordnung der Hydraulikzylinder 
seitlich neben dem AnschluBelement : wodurch eine 
langsgestreckte Ausbtldung des Zwischenrahmens und 
seine Anpassung an die Innenkontur des Rahmens be- 
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dingt ist, werden die vorgenannten Vorteile optimiert. 
Unter Beibehaltung der kompakten Bauweise kann 
auch die Drehvorrichtung innerhalb der AuBenkontur 
des Rahmens angeordnet werden. 

s [0007] Die langsgestreckte Zwischentraverse, die 
uber das AnschluBelement mit einem spielarm in des- 
sen Langsrichtung verschiebbaren und starr ausgebil- 
deten Lastfuhrungsarm verbunden ist, erweist sich als 
vorteilhaft, da hierdurch die Drehvorrichtung zwischen 

10 diesen beiden Bauelementen angeordnet werden kann 
und platzsparend an den Randbereichen der Zwischen- 
traverse die Hydraulikzylinder angreifen konnen. 
[0008] Bevorzugt erfolgt der Aufbau des Rahmens 
aus zwei Langstraversen, die uber zwei Quertrager mit- 

15 einander verbunden sind, so daB diese einen inneren 
Rahmenbereich begrenzen. Hierdurch ist das Lastauf- 
nahmemittel besonders stabil und eignet sich fur den 
AnschluB an einen starren kvtfuhrungsarm. Eine Aus- 
bildung der Langstraversen als Kastentrager gestattet, 

20 die als Greifer ausgebildeten Befestigungsmittel fgr die 
Ladungseinheiten, wenn diese uber ausfahrbare Ausle- 
gerarme zum EinsteNen der Greifer auf verschiedene 
Langen der Ladungseinheiten mit dem Rahmen verbun- 
den sind, teleskopartig innerhalb der Langstraversen zu 

2S fuhren. Die Stabilitat und Lagegenauigkeit der an den 
Auslegerarmen befestigten Greifer wird vorteilhafter- 
weise durch die Anordnung eines Kopftragers zwischen 
den dem Rahmen abgewandten Enden der Auslegerar- 
me verbessert. 

30 [0009] Als besonders vorteilhaft erweist sich die An- 
ordnung von vier Hydraulikzylindern zwischen der Zwi- 
schentraverse des AnschluBelements und den Quertra- 
gern des Rahmens, wobei deren Anlenkpunkte jeweils 
auf der Gehause- und Stangenseite des Hydraulikzylin- 

35 ders in den Eckpunkten eines gedachten Vierecks an- 
geordnet sind. Hierdurch ist eine Neigung des Lastauf- 
nahmemittels in einem Bereich von etwa +/- 5° -ausge- 
hend von der horizontalen Lage des Rahmens - zu alien 
Seiten des Rahmens moglich. Durch Neigbarkeit des 

40 Rahmens konnen vorteilhafterweise mit dem Lastauf- 
nahmemittel auch Ladungseinheiten die nicht genau 
horizontal abgestellt sind sicher aufgenommen werden. 
[0010] Die Ausrichtung der Hydraulikzylinder mit ihrer 
Wirkrichtungbei einem Rahmen in horizontaler Stellung 

45 weitestgehend in Vertikalrichtung erlaubt neben den 
Ausgleichsbewegungen des Lastaufnahmemittels zum 
Angleichen an schiefgestellte Ladungseinheiten auch 
deren vertikales Anheben. Somit ist es beispielsweise 
moglich, die Ladungseinheiten aus den Zentrierdornen 

50 von Tragwagen, wie Eisenbahnwaggons und Kraftfahr- 
zeugen, vertikal freizuheben, ohne beispielsweise den 
starren Lastfuhrungsarm der Hebeeinrichtung bewegeh 
zu mussen. Das Freiheben der Ladungseinheiten er- 
folgt mit einem Hub von bis zu 400 mm und kann somit 

55 unabhangig von der Bewegung des Lastfuhrungsarmes 
schnell und genau ausgefuhrt werden. 
[0011] Vorteilhafterweise ist es durch die Aufhangung 
des Rahmens uber die vier Hydraulikzylinder an der 
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Zwischentraverse moglich, den Rahmen in der einge- 
fahrenen Stellung der Hydraulikzylinder und somit im 
angehobenen Zustand gegenuber der Zwischentraver- 
se zu verriegeln, so daB die erforderliche Steifigkeit des 
gesamten Lastaufnahmemittels beim Einlagern der La- 
dungseinheiten unterhalb des Oberleitungs-Fahrdrah- 
tes gewahrleistet ist. Hingegen isles bei der Aufnahme 
bzw. dem Aufsetzen des Lastaufnahmemittles auf die 
Ladungseinheit erforderlich, daB etwaige Ungenauig- 
keiten der Lage der Ladungseinheiten z. B. Scbiefstel- 
lung, die ein Einfahren der insbesondere als Twist- 
Locks ausgebildeten Greifer in die komplementar aus : 
gebildeten Offnungen an den Ladungseinheiten er- 
schwert, dadurch erleichtert wird, daB. der Rahmen im 
abgesenkten Zustand schwimmend bzw. leicht pen- 
delnd uber die Hydraulikzylinder an der Zwischentraver- 
se angelenkt ist, so daB etwaige Lageungenauigkeiten 
der Ladungseinheiten ausgeglichen werden konnen. 
[0012] Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines 
in der Zeichnung dargestellten Ausfuhrungsbeispieles 
naher erlautert. Es zeigen: 

Fig. 1 eine Seitenansicht eines Lastaufnahmemit- 
tels fur Container und 

Fig. 2 eine Draufsicht auf Fig. 1 ohne den Container 
und den Lastfuhrungsarm. 

[0013] Die Figur 1 zeigt ein erfindungsgemaBes Last- 
aufnahmemittel, das an einem starren Lastfuhrungsarm 
1 aufgehangt ist. Der Lastfuhrungsarm 1 ist uber eine 
als Achse dienende Bolzenverbindung 2, die eine hori- 
zontal Achse aufweist, schwenkbar mit einem an dem 
Lastaufnahmemittel angeordneten AnschluBelement 3 
verbunden, das als AnschluBplatte ausgebildet ist, an 
der eine Zwischentraverse 4 befestigt ist. An der An- 
schluBplatte 3 ist uber Laschen 5 der Lastfuhrungsarm 
1 angelenkt und auf der gegenuberliegenden Seite Ober 
eine Drehvorrichtung 6, die insbesondere als Kugel- 
drehverbindung ausgebildet ist, mit der Zwischentraver- 
se 4 verbunden. Der Antrieb der Drehvorrichtung 6 er- 
folgt uber einen nicht dargestellten Getriebemotor der 
auf eine AuBenverzahnung der Kugeldrehverbindung' 
wirkt. Die AnschluBplatte 3 und die Zwischentraverse 4 
befinden sich bei horizontal ausgerichtetem Lastauf- 
nahmemittel ebenfalls in einer horizontalen Lage. Die 
Zwischentraverse 4 ist an ihren in Richtung der Langs- 
erstreckung des Containers 7 weisenden Seiten uber 
jeweils zwei Hydraulikzylinder 8 mit einem Rahmen 9 
des Lastaufnahmemittels verbunden und weist in der 
Seitenansicht gesehen.eine flachwinklige Form mit 
nach oben weisenden Enden auf, so daB einerseits die 
Drehvorrichtung 6 von oben und die Hydraulikzylinder 
3 von unten in die AuBenkontur des Rahmens 9 eintau- 
chen konnen. Die Hydraulikzylinder 8 sind in der Sei- 
tenansicht gesehen hierbei weitestgehend innerhalb 
der AuBenkontur des Rahmens 9 angeordnet. Daruber 
hinaus werden durch die Beabstandung der Hydraulik- 



zylinder 8 von dem AnschluBelement 3 uber die Zwi- 
schentraverse 4 gute Fuhrungseigenschaften fur den 
Rahmen 9 erreicht. 

[001 4] Uber die Hydraulikzylinder 8, die jeweils einen 
s Hub von etwa 400 mm aufweisen, ist es moglich, den 
Rahmen zur. Aufnahme der Container 7 in einem Be- 
reich von +/- 5° ausgehend von einer horizontalen Lage 
zu neigen sowie gegenuber der Zwischentraverse 4 an- 
zuheben bzw. abzusenken. Hierdurch konnen yon dem 
10 Lastaufnahmemittel auch leicht schrag abgestellte Con- 
tainer sicher aufgenommen werden bzw. auch umge- 
kehrt, Ladungseinheiten auf nicht schrag stehende 
Tragwagen abgesetzt werden. 

[0015] Der Rahmen 9 besteht im wesentltchen aus 

15 zwei Langstraversen 10, die mit ihrer Langserstreckung 
in Langsrichtung des aufzunehmenden Containers 7 
ausgerichtet sind sowie aus die Langstraversen 10 mit- 
einander verbindenden Guertragern 1 1 . D ie somit einen 
Rahmen bildenden Langstraversen 10 und die Quertra- 

20 ger 11 begrenzen einen inneren Rahmenbereich 12, in 
dem die Zwischentraverse 4 : die AnschluBplatte 3, die 
Drehvorrichtung 6 sowie die Hydraulikzylinder 8 ange- 
ordnet sind. Zur Verbindung der Zwischentraverse 4 mit 
dem Rahmen 9 sind die Hydraulikzylinder 8 mit ihren 

25 Gehausen 17 an der Zwischentraverse 4 und mit "ihren 
Kolbenstangenenden 13 an den Langstraversen 10 an- 
gelenkt. Zwischen den Hydraulikzylindern 8 und ihren 
Gehausen 17 sind nicht dargestellte Kugelpfannen-Ver- 
bindungen angeordnet um die schwimmende Aufhan- 

30 gung des Rahmens im abgesenktem Zustand und des- 
sen Neigung zu ermoglichen. 

[0016] Die Langstraversen 10 sind als Kastentrager 
. ausgebildet und dienen gleichzeitig als Fuhrung fur in 
diese einschiebbaren Auslegerarme 14. An den dem 

35 . Rahmen 9 abgewandten Ende der Auslegerarme 14 
sind jeweils Greifer 15, die als sog. Twist-Locks ausge : 
bildet sind, fur die Aufnahme der' Container 7 angeord- 
net. Die teleskopierbare Anordnung der Auslegerarme 
14 mit den Greifern 15 wurde gewahlt, um somit das 

40 Lastaufnahmemittel auf unterschiedliche Langen der 
Container 7 einstellen zu konnen. 
[0017] . Daruber hinaus ist es bei gleichzeitiger Betati- 
gung aller vier Hydraulikzylinder moglich, den Rahmen 
9 relativ zu der AnschluBplatte 3 zu verfahren, um somit 

45 einen von den Greifern 15 aufgenommenen Container 
von dem Waggon bzw.. Lastkraftwagen herunterzuhe- 
ben und anschlieBend erst uber eine Bewegung des 
Lastfuhrungsarmes 1 den Container 7 umzuschlagen. 
Diese auch als "Freihub" bezeichnete Funktion ist be- 
. 50 sonders geeignet, Container oder bzw. Wechselbehal- 
ter von Eisenbahnwaggons bzw. Lastkraftwagen abzu- 
heben oder abzustellen, auf denen die Container bzw. 
Wechselbehalter auf Zentrierdornen abgestellt sind. 
Erst anschlieBend ist eine seitliche Bewegung der Con- 

55 tainer und Wechselbehalter moglich. 

[0018] Die Figur 2 zeigt eine Draufsicht auf das Last- 
aufnahmemittel gemaB Figur 1, in der- aus Ubersicht- 
lichkeitsgrunden der Container 7 und der Lastfuhrungs- 
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arm 1 nicht dargestellt sind. Aus dieser Figur ist zu ent- 
nehmen, daB die Zwischentraverse 4 in der Draufsicht 
gesehen x-formig ausgebildet ist und uber Fuhrungen 
16 an den Langst ravers en in Vertikalrichtung gefuhrt 
wird. Hierdurch werden die Hydraulikzylinder 8 von 
Kraften in Horizontalrichtung entlastet. AuBerdem ist in 
dieser Figur gezeigt, daB die Auslegerarme 1 4 durch ei- 
nen schematisch dargestellten Antrieb 18, der im we- 
sentlichen aus zwei Hydraulikzylindem besteht, seitlich 
ausfahrbar sind. Des weiteren ist zur Stabilisierung der 
Auslegerarme 14 an deren dem Rahmen 9 abgewand- 
ten Enden ein Kopftrager 1 9 befestigt. 

Bezugszeichenliste 

[0019] 
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Rahmens (9) angeordnet sind. 

Lastaufnahmemittel nach Anspruch 1 , 
dadurch gekennzeichnet, 

daB in horizontaler Lage des Rahmens (9) gesehen 
die Hydraulikzylinder (8) seitlich neben dem An- 
schluBelement (3) angeordnet sind. 

Lastaufnahmemittel nach Anspruch 1 oder 2, 
gekennzeichnet durch 

eine zwischen dem AnschluBelement (3) und der 
Zwischentraverse (4) angeordneten Drehvorrich- 
tung (6) zum Drehen der Ladungseinheit (Container 
7) urn eine weitestgehend vertikale Drehachse, die 
innerhalb der AuBenkontur des Rahmens (9) ange- 
ordnet ist. 



1 Lastfuhrungsarm 

2 Bolzenverbindung 

3 AnschluBelement 

4 Zwischentraverse 

5 Laschen 

6 Drehvorrichtung 

7 Container 

8 " Hydraulikzylinder 

9 Rahmen 

1 0 Langstraverse 

1 1 Quertrager 

1 2 innerer Rahmenbereich 

13 Kolbenstangenende 

14 Auslegerarm 

15 Greifer 

16 Fuhrungen 

17 Gehause 

18 Antrieb 

19 Kopftrager 



Patentanspruche 



1. Lastaufnahmemittel fOr normierte Ladungseinhei- 
ten, wobei als Ladungseinheit ein Container und 
. Wechselbehalter mit an einem Rahmen (9) ange- 
ordneten. Befestigungsmitteln fur die Ladungsein- 
heiten, mit einem AnschluBelement (3) zur Verbin- 
dung des Lastaufnahmemittels mit einer Hubein- 
richtung vorgesehen ist, und mit zwischen dem An- 
schluBelement (3) uber eine hieran angeordnete 
Zwischentraverse (4) und dem Rahmen (9) ange- 
lenkten Hydraulikzylindem (8) zum Neigen des 
Lastaufnahmemittels um seine horizontale Lage, 
wobei die Hydraulikzylinder (8) mit ihrer Wirkrich- 
tung bei horizontalem Rahmen (9) weitestgehend 
vertikal ausgerichtet sind, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB die Zwischentraverse (4) und die Hydraulikzy- 
linder (8) weitestgehend in der Drauf- und Seiten- 
ansicht gesehen innerhalb der AuBenkontur des 



4. Lastaufnahmemittel nach einem der Anspruch e 1 
bis 3, 

20 dadurch gekennzeichnet, 

daB die Hydraulikzylinder (8) vollstandig innerhalb 
der AuBenkontur des Rahmens (9) angeordnet 
'sind. 

25 5. Lastaufnahmemittel nach einem der Anspruche 1 
bis 4, 

dadurch gekennzeichnet, 

daB der Rahmen (9) aus zwei Langstraversen (10) 
und zwei Quertragern (11 ). besteht, die einen inne- 
30 reh Rahmenbereich (12) begrenzen. 

6. Lastaufnahmemittel nach Anspruch 5, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB das AnschluBelement (3) und die Zwischentra- 
35 \ verse (4) innerhalb des inneren Rahmenbereiches 
(12) angeordnet sind und die Hydraulikzylinder (8) 
jeweils einerseits an der Zwischentraverse (4) und 
andererseits an dem Quertrager (11) angelenkt 
sind. 



40 
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7. Lastaufnahmemittel nach einem der Anspruche 1 
bis 6, 

dadurch gekennzeichnet, 

, daB vier Hydraulikzylinder (8) vorhanden sind, de- 
ren Anlenkpunkte in den Eckpunkten eines gedach- 
ten Vierecks angeordnet sind. 



8. Lastaufnahmemittel nach einem der Anspruche 1 
bis 7, 

50 dadurch gekennzeichnet, 

daB mittels der Hydraulikzylinder (8) der Rahmen 
relativ zu der Zwischentraverse (4) anhebbar ist, in 
der angehobenen Stellung der Rahmen (9) gegen- 
uber der Zwischentraverse (4) fixiert ist und in der 

55 abgesenkten Stellung der Rahmen (9) leicht seitlich 
pendelbar aufgehangt ist. 

9. Lastaufnahmemittel nach' einem der Anspruche 1 
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bis 8, 

dadurch gekennzeichnet, 

daG die als Greifer (15) ausgebildeten Befesti- 
gungsmittel uber ausfahrbare Auslegerarme (14) 
zum. Einstellen der Greifer (15) auf verschiedene 
Langen der Ladungseinheiten (7) mit dem Rahmen 
(9) verbunden sind. 

10. Lastaufnahmemittel nach Anspruch 9, 
dadurch gekennzeichnet, 

, daG die Auslegerarme (14) innerhalb der als Ka- 
stentrager ausgebildeten Langst ravers en (10) tele- 
skopartig gefuhrt sind. 

11. Lastaufnahmemittel nach Anspruch 9 der 10, 
dadurch gekennzeichnet, 

daG zwischen den dem Rahmen (9) abgewandten 
Enden der Auslegerarme (14) einer Seite eih Kopf- 
trager (19) angeordnet ist : so daG die beiden Aus- 
legerarme (14) und der Kopftrager (19) insgesamt 
eine U-Form bilden. 

12. Lastaufnahmemittel nach einem der Anspruche 1 
bis 11, 

dadurch gekennzeichnet, 

daG die Hubeinrichtung einen starren Lastfuh- 
rungsarm (1 ) aufweist der um eine horizontale Ach- 
se schwenkbar und in seiner Langsrichtung ver- 
schiebbar gelagert ist. 



3. A load pick-up means according to claim 1 or claim 

2 ; 

characterised in that 

with a turning means (6), arranged between the 
s connecting element (3) and the intermediate beam 

(4), for turning the load unit (container 7) about an 
as far as possible vertical axis of rotation, which is 
located within the outer contours of the frame (9). 

10 4. A load pick-up means according to one of claims 1 
to 3, 

characterised in that 

the hydraulic cylinders (8) are arranged completely 
within the outer contours of the frame (9). 

15 

5. A load pick-up means according to one of claims 1 
to 4, 

characterised in that 

the frame (9) consists of two longitudinal beams 
20 (10) and two transverse beams (11), which define 
an inner frame area (12). 

6. A load pick-up means according to claim 5, 
characterised in that 

25 the connecting element (3) and the intermediate 
beam (4) are arranged within the inner frame area 
(1 2) and the hydraulic cylinders (8) are in each case 
articulated on the one hand to the intermediate 
beam (4) and on the other hand to the transverse 

30 beam (11). . 



Claims 

1. A load pick-up means for standardised load units, 
wherein there is provided as load unit a container 
and swap body, having fastening means for the load 
units arranged on a frame (9), a connecting element 
(3) for connecting the load pick-up means to a lifting 
means and hydraulic cylinders (8) articulated be- 
tween the connecting element (3), via an interme-' 
diate beam (4) arranged thereon, and the frame (9), 
said hydraulic cylinders (8) being provided for incli- 
nation of the load pick-up means about its horizontal 
position and being so oriented that, in the case of a 

■ - horizontal frame (9), their active direction is as far 
as possible vertical, 

characterised in that .' 
the intermediate beam (4) and the hydraulic cylin- 
ders (8) are arranged as far as possible within the 
outer contours of the frame (9), when viewed from 
above and from the side. 

2. A load pick-up means according to claim 1 , 
characterised in that, 

when the frame (9) is in the horizontal position, the 
hydraulic cylinders (8) are arranged laterally adja- 
cent the connecting element (3). 



7. A load pick-up means according to one of claims 1 
to 6, 

characterised in that 
35 % four hydraulic cylinders (8) are provided, the artic- 
ulation points of which are arranged in the corners 
of a notional quadrilateral. 

8. A load pick-up means according to one of claims 1 
40 . to 7, 

characterised in that 

the frame may be raised relative to the intermediate 
beam (4) by means of the hydraulic cylinders (8), 
the frame being fixed with respect to the intermedi- 
ns ate beam (4) in the raised position and suspended 
so as to be capable of slight lateral swing in the low- 
ered position. 

.9. . A load pickrup means according to one of claims 1 
so to 8, 

characterised in that 

the fastening means in the form of grippers ( 1 5) are 
connected to the frame (9) by means of extendable 
cantilever arms (14) for adjusting the grippers (15) 
55 to load units (7) of different lengths. 

10. A load pick-up means according to claim 9, 
characterised in that 
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the cantilever arms (14) are guided telescopicalty 
inside the longitudinalbeams (10), which take the 
form of box girders. 

11. A load pick-up means according to claim 9 or claim 
10, 

characterised in that 

a cap beam (1 9) is arranged between the ends, re- 
mote from the frame (9), of the cantilever arms (14) 
of one side, such that the two cantilever arms (14) 
and the cap beam (1 9) together form a U-shape. 

12. A load pick-up means according to one of claims 1 
toll, 

characterised in that 

the lifting means comprises a rigid load guide arm 
(1) : which is mounted so as to be swivellable about 
a horizontal axis and displaceable in its longitudinal 
direction. 



Revendications 

1. Moyen de reception de charge pour des unites de 
chargement normees, comme unite de chargement 
un conteneur et un conteneur interchangeable 
ayant des moyens de fixation, agences sur un bati 
(9) : pour les unites de chargement, un element de 
raccordement (3) pour la liaison du moyen de re- 
ception de charge a un dispositif de levage etant 
prevus, et ayant des verins hydrauliques (8) articu- 
les entre Telement de raccordement (3) via une tra- 
verse intermediate (4) agehcee a ce niveau et le 
bati (9) pour incliner le moyen de reception de char- 
ge autour de sa position horizontale, les verins hy- 
drauliques (8), dans le cas ou le bati (9) est hori- 
zontal, etant orientes de facon generalement verti- 
cal suivant leur direction d'action, 
caracterise en ce que la traverse intermediaire (4) 
et les verins hydrauliques (8) sont generalement 
agences : en vue de dessus et en vue de cote, a 
I'interieur du. contour externe du bati (9). 

2. . Moyen de reception de charge selon la revendica- 

tion 1 , .- 

caracterise en ce que, dans la position horizontal 
du bati (9), les verins hydrauliques (8) sont agences 
lateralement a cote de Telement de raccordement 
(3). 



4. Moyen de reception de charge selon une des re- 
vendications 1 a 3, 

caracterise en ce que les verins hydrauliques (8) 
sont agences totalement a I'interieur du contour ex- 
s terne du bati (9). 

5. Moyen de reception de charge selon une des re- 
vendications 1 a 4, 

caracterise en ce que le bati (9) est constitue de 
10 deux traverses longitudinales (10) et de deux sup- 
ports transversaux (11) qui delimitent une zone de 
bati interne (12). 

6. Moyen de reception de charge selon la revendica- 
15 tion 5 : 

- caracterise en ce que Telement de raccordement 
(3) et la traverse intermediaire (4) sont agences a 
I'interieur de la zone de bati interne (12), et les ve- 
rins hydrauliques (8) sont articules, a chaque fois, 
20 d'une part, a la traverse intermediaire (4) et, d'autre 
part, au support transversal (11). 

7. Moyen de reception de charge selon une des re- 
vendications 1 a 6, 

25 caracterise en ce que quatre verins hydrauliques 

(8) sont prevus, dont les points d'articulation sont 
agences aux coins d'un quadrilatere imaginaire. 

8. Moyen de reception de charge selon une des re- 
30 vendications 1 a 7, 

caracterise en ce que, au moyen des verins hydrau- 
liques (8), le bati peut etre souleve par rapport a la 
traverse intermediaire (4), dans la position soule- 
vee, le bati (9) est fixe par rapport a la traverse in- 
35 termediaire (4) et dans la position abaissee, le bati 

(9) est suspendu en pouvant legerementosciller de 
facon laterale. 

9. Moyen de reception de charge selon une des re- 
40 vendications 1 a 8, 

caracterise en ce que les moyens de fixation, rea- 
lises comme pinces (15), sont relies au bati (9) par 
Tintermediaire de bras en porte-a-faux (14), pou- 
vant etre deployes, pour regler les pinces (1 5) aux 
45 differentes longueurs des unites de chargement (7). 



10. Moyen de reception de charge selon la revendica- 
tion 9 : 

caracterise en ce que les bras en porte-a-faux (14) 
so sont guides de facon telescopique a I'interieur des 
traverses longitudinales (10) realisees comme sup- 
ports en caisson. 

11. Moyen de reception de charge selon la revendica- 
55 tion 9 ou 10, 

caracterise en ce que, entre les extremites, oppo- 
sees au bati (9), des bras en porte-a-faux (14) d'un 
cote, il est agence un support de tete (19) : de sorte 



3. Moyen de reception de charge selon la revendica- 
tion 1 ou 2, 

caracterise par un dispositif de rotation (6) agence 
entre Telement de raccordement (3) et la traverse 
intermediaire (4) pour faire tourner Tunite de char- 
gement (conteneur 7) autour d'un axe de rotation 
. generalement vertical qui est prevu a I'interieur du 
contour externe du bati (9). 
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que les deux bras en porte-a-faux (1 4) et le support 
de tete (1 9) presentent globalement une torme de 
U. 

12. Mpyen de reception de charge selon une des re- 5 
vendications 1 a 11, 

caracterise en ce que le dispositif de levage presen- 
te un bras de guidage de charge rigide (1 ) qui peut 
pivoter autour d'un axe horizontal et est monte de 
facon deplacable dans sa direction longitudinale. 10 
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